Lossetal

Rally Obedience Klasse 1 16.07.17
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1 118 |Anhalten Steh 8 101 |360° linksum Wertungsrichter: Claudia Stelter
2 16 |Tempo schnell 9 116 |Doppelte Kehrtwendung 15 Vor - seitw. links - Hd rechts rum - Halt
3 23 Halt-Hund umrundet HF-Halt 10 10 |Kehrtwendung 16 180° Drehung links
4 103 |Halt - 90° rechts - vorw. 11 109 |Anhalten - Platz 17 Halt- 1 Schritt vorwarts Halt
5 112 |180° Drehung rechts 12 120 |[Steh - 90° Drehung links - vorwarts 18 Halt - Um Hd herum
6 106 |Halt - 90° links - Halt 13 13 360° rechtsum 19
7 2 |Halt- Platz 14 111 Slalom einfach mit Ablenkung 20



